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Introdução 
 

      O simulador de 

guindaste porta container 

foi idealizado para auxiliar 

no treinamento de 

operadores durante o 

período de  aquisição de 

experiência bem como na 

avaliação de controle e 

eficiência do guindaste 

quando em operação. 

          
Conjunto de guindastes porta container 

em operação na área portuária. 



Introdução 
 

     A principal vantagem do 

simulador está na redução de 

despesas e tempo no 

treinamento e também na 

antecipação de problemas de 

eficiência do projeto do 

mesmo, em relação ao tempo 

ótimo de movimentação da 

carga com segurança e 

mínimo consumo de energia. 

 

Vista geral de um modelo gráfico em três 

dimensões de um porta container  e 

centro de referência x;y;z adotado. 
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Modelagem física e matemática do guindaste. 

 

     A modelagem matemática  

inclui o efeito de todas as 

acelerações dos motores nas 

direções x; y e z; que 

correspondem as translações 

da ponte, do carro guincho e 

do spreader, com ou sem 

container. O modelo do 

movimento pendular do 

spreader é feito em tempo real 

incluindo os efeitos de 

amortecimento. 

Porta container sobre rodas  e seus 

principais componentes 
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Modelagem física e matemática do guindaste. 

     O modelo matemático é 

processado pelo software 

Matlab_Simulink / 2012 que 

fornece todos os dados de 

posição velocidade e 

aceleração de todo o 

guindaste para o software 

de visualização gráfica 

Unity 3D 4.3. 

         O Unity 3D processa 

aquelas informações e 

apresenta em 3 telas 

gráficas a movimentação 

do guindaste em tempo 

real . 
Modelo gráfico 3D de guindaste porta container 

construído com Unity e usado inicialmente no 

simulador. 



Modelagem física e matemática do guindaste. 

Tela principal do modelo matemático usado no  Matlab_Simulink mostrando 

os vários módulos de cálculos dinâmicos.  



Apresentação gráfica do simulador. 

Visão lateral direita da cabine do operador do porta container. 



Apresentação gráfica do simulador. 

Visão lateral esquerda da cabine do operador do porta container. 

Na tela acima à esquerda, são mostradas as posições atuais do spreader e do 

carro guincho em relação ao solo. 



Apresentação gráfica do simulador. 

Visão externa do porta container mostrando a perspectiva do porto com 

embarcação a ser descarregada. 



Apresentação gráfica do simulador. 

Visão do spreader na cabine, na altura de 10;6 m em relação ao carro guincho 

descendo para se conectar com o container. 
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